*Selectividad

‘Principios de operacion

B-1V.
Curso: IPROSEP,

Introcuccion Sistemas de Proteccidon de SEP
lIE-FING-UdelaR.



SELECTIVIDAD

Es la capacidad de una proteccion para
identificar la seccion y/o fase(s) en falta de
un sistema de potencia.



Proteccion de Selectividad Absoluta

(Unit Protection)

También llamada proteccion de alcance
definido.

Su operacion y su selectividad respecto de la
seccion protegida dependen de la comparacion
de las cantidades eléctricas de cada uno de los
extremos de la seccion protegida.

La proteccion de selectividad absoluta NO
provee respaldo.



Proteccion de Selectividad Relativa

(Non-Unit Protection)

También llamada proteccion con alcance indefinido.

Su operacion y su selectividad respecto de la seccion
protegida dependen de la medida de cantidades
eléctricas en un extremo de la seccion protegida, y en
algunos casos depende del intercambio de sefales de
logica entre los extremos.

La selectividad de la seccion protegida por una
proteccion de selectividad relativa puede depender de
Su ajuste, particularmente con respecto a tiempo.



Proteccion de Selectividad Relativa

(Non-Unit Protection)

La selectividad relativa esta asociada al
concepto de respaldo.

Las protecciones de selectividad relativa
de una seccion dada ven también los
defectos en otras secciones cercanas.

Por ello deben coordinarse con las
protecciones de las otras secciones, de
manera de lograr selectividad y brindar
adecuado respaldo si es posible.




Proteccion de Selectividad Relativa

(Non-Unit Protection)

La selectividad relativa esta asociada al
concepto de respaldo.
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Figure 4.7 Relay coordination principles



Principios de Operacion

Principios de:
Nivel,
Zona,
Direccion,
Distancia,

Estos principios se utilizan solos o combinados
para desarrollar funciones de proteccion.



Principio de Deteccion de Nivel

Es el principio de proteccion mas sencillo.

Se compara la amplitud de una magnitud
con una referencia o umbral.

Caso tipico es la funcion de proteccion de
sobrecorriente (50y 51, I>> e I>).
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Principio de Deteccion de Nivel

Mide en un solo extremo del equipo protegido,
=> el principio de deteccion de nivel es de
selectividad relativa.

sub y sobretension (27 y 59, U<y U>)

sub y sobrefrecuencia (81, f<y f>) subcorriente
(37, 1<),

sobreflujo magnético (24, ©>)

¢equipo protegido? ¢ sistema?



Principio de Zona

primera ley de Kirchoff
> 1i=0 en una zona dada.
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Principio de Zona

El circuito o zona protegida (vigilada),
delimitada por la ubicacion de los Tls.

Las corrientes se miden en todas las
ramas que se conectan al equipo
protegido (se protege equipo y parte de
las ramas).
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Principio de Zona

Si no hay defecto o hay un defecto fuera de la
zona vigilada: =0

Si hay falta dentro de la zona proteqgida,

la derivacidn de la corriente de falta no esta siendo
sumada a las demas

(no pasa por ninguna rama sensada): Z 10
i

Es claramente entonces un principio con
selectividad absoluta.
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Principio de Zona

Las funciones diferenciales (87) utilizan este principio de
operacion.

transformador,

—>L (000000) R Z
generador,

. < <
bobinado de un transformador, | 1
linea o cable, CB

(l4- |2)T R
motor,
reactor, — —

barra,
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Principio de Direccion

Una proteccion que detecta direccion puede
discriminar si el defecto se encuentra a un lado
u otro del punto de medida de corriente.

Por ello el principio de direccidon es de
selectividad relativa.

Se precisa la medida de otra magnitud (una
tension u otra corriente)
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Principio de Direccion
Una magnitud (corriente en el punto donde conocer
la direccion) = magnitud de operacion.
iInteresa el defasaje respecto de la referencia (m. polarizacion).
Otra magnitud (por ej. tension generalmente) es la

magnitud de polarizacion.
Importa su argumento (referencia de angulos).
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Principio de Direccion

Funciones direccionales
sobrecorriente direccional (67, > ),
potencia (32, '?Z_)

tanto de fases como de neutro
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Principio de Direccion

En los tres planos el argumento O (direccion) es el
mIsSmo.

NI

Lead (Adelanto) y Lag (Atraso)
angulo de la corriente respecto de la tension
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Principio de Distancia

Determina si la distancia entre

el punto de observacion y el punto en que se produce
el defecto

es mayor, menor o igual que una distancia prefijada.

Por ello es un principio de selectividad relativa.

La medida de distancia se realiza midiendo
Impedancia. => principio de distancia o impedancia
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Principio de Distancia

Medir Vs e Is en un extremo del equipo protegido

Para proteger
lineas aereas,
cables subterraneos,
transformadores,
etc.

distancia o impedancia (21, Z<) usan este principio

de operacion

19



Principio de Distancia
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